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Egyetemi és posztgradudlis tanulmanyok
2001-2008 PhD, Kolozsvari Miiszaki Egyetem
2000-2001 MSc, Kolozsvari Miiszaki Egyetem
1998-1999 Rotary Foundation 6sztondijas (ERASMUS program) Braunschweig-i
Miszaki Egyetemen, Németorszag
1995-2000 BSc, Mechatronika szakirany, Ipari Robotok és Rugalmas gyartasi

rendszerek szak, Kolozsvari Miiszaki Egyetem

Szakmai tevékenység
2012 —jelen  tanszékvezetd (Gépészmérnoki TanszEk), egy. adjunktus, Sapientia Egyetem

2015 jalius ERASMUS+ mobilitas 6sztdndijas a Ruhr Universitat Bochum egyetemen,
Németorszag (Lehrstuhl fur Produktionssysteme, http://www.lIps.ruhr-uni-
bochum.de)

2014 januar ERASMUS+ mobilitas 6sztondijas a Dortmund-i Miiszaki Egyetemen,
Németorszag (Institut fur Produktionssysteme, www.ips.de)

2012 janius - DAAD o6sztondijas a Dortmund-i Mitiszaki Egyetemen, Németorszag (Lehrstuhl

2012 oktober  fiir Industrielle Robotik und Produktionsautomatisierung, www.irpa.de)

2006 — 2012  egy. adjunktus, Sapientia Egyetem

2003 - 2006  egy. tanarsegéd, Sapientia Egyetem

2001 — 2003  egy. gyakornok, Sapientia Egyetem

2000 — 2001  egy. gyakornok, Kolozsvari Miiszaki Egyetem (www.utcluj.ro)
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Mechatronikai rendszerek alapjai (BSc) eléadas és laborgyakorlat (2006-2017)
Mechatronikai rendszerek programozésa (BSc) eléadas és laborgyakorlat (2006-2017)
Mechatronikai rendszerek dinamikaja (BSc) eléadas és laborgyakorlat (2006-2012)
Robotok kinematikaja és dinamikaja (BSc) eldadas és laborgyakorlat (2012-2017)
Ipari robotok alkalmazasa (BSc) eldadas és laborgyakorlat (2012-2017)
Mechatronikai rendszerek tervezése (BSc) eléadas és laborgyakorlat (2012-2017)

Robotok dinamikéjanak specialis fejezetei (MSc) eléadas és laborgyakorlat (2014-2017)
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Mechatronikai rendszerek tervezése és modellezése
Rugalmas gyartasi rendszerek

Parhuzamos és soros kinematikaju ipari robotok
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