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Tematika (Robotika)
1. Robotikai alapfogalmak. Érzékelők és beavatkozók ipari robotokban.
2. Robotok geometriája. Térbeli pozíció és orientáció leírása. A Denavit-Hartenberg konvenció. Inverz és direkt geometriai feladat.
3. Robotok kinematikája, robotok Jacobi mátrixa. Szinguláris konfigurációk. A direkt és inverz kinematikai feladat.
4. Robotok dinamikus modellezése. Az Euler-Lagrange egyenlet. A robotok dinamikus modellje.
5. Pályatervezés robotkaroknak.
6. Robotok programozása.
7. Robotok PD+G és PID szabályozása. A kiszámított nyomatékok módszerén alapuló szabályozás.
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Tematika (Rendszerelmélet II)
1. Diszkrét idejű rendszerek. Mintavételezés tétele. Rendszerek leírása differencia egyenletekkel.  Diszkrét átviteli függvény. Matlab feladatok.
2. Szimulációs blokkdiagramok. LTI rendszerek modellezése folytonos és diszkrétidejű rendszerszimulációs diagrammokkal. Rendszerszimulációs diagrammok felrajzolásának módszerei. Szukcesszív integrálás módszer. Általános megoldás.
3. Állapotegyenletek felírási módszerei. Állapotegyenlet differenciálegyenletből. állapotegyenlet rendszerszimulációs diagrammokból. Átviteli függvény – állapotegyenlet transzformáció.
4. Állapotegyenletek megoldása. Homogén egyenlet megoldása. Állapotátmeneti mátrix. Állapotegyenlet teljes megoldása (gerjesztett).
5. Állapotátmeneti mátrix kiszámítása. Sajátértékek, sajátvektorok, modális mátrix; Cayley–Hamilton-tétel, Cayley–Hamilton-módszer
6. Rendszerek stabilitásvizsgálata állapottérben. Sajátértékek helye a komplex síkban, tárgyalás.
7. Rendszerek megfigyelhetősége és irányíthatósága. Meghatározás. Irányíthatósági és megfigyelhetőségi mátrixok. Kanonikus alakok.	
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